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杰魔叶片测量的功能特点和技术参数：
 扫描和对齐 ：
· 从所有主要的三维扫描仪、数字化设备和硬测头设备中采集点数据和多边形网格 

· 有序和无序点数据都可以进行检测 

· 将生产部件与CAD模型比较，或将生产部件与几次扫描模型的平均数据比较 

· 可以有多种对齐方式供选择(基准、特征、参照点系统、3-2-1或最佳拟合) 

· 保存、加载和应用对齐方法，用于自动检测和可重复性检测 

比较 ：

· 通过生成三维彩色偏差图模型来反映整个零件各部位的误差情况 

· 定义和修改偏差色谱，包括分段偏差色谱 

· 创建“通过/失败”图形化报告，方便阅读分析 

· 对模型截面图生成须状的偏差图 

评估 ：

· 对横截面和选定区域创建二维和三维尺寸图 

· 探测并检测几何特征，如球面、平面、锥体、柱体、槽、孔和点 

· 计算尺寸，分析拟合，比较二维和三维特征，测量点到点、特征到特征的距离和角度 

· 创建和评估形位公差(GD&T)，并可完全控制报告的显示效果 

· 执行特定行业的分析，如间隙和面差(Gap&Flush)
报告 ：
· 生成详细的检测报告，包含检测数据、多重视图、注释和结果 

· 用强大而简单的报告设计工具设计和自定义检测报告 

· 生成可以用Adobe Reader查看的全交互的三维模型报告 

· 自动生成检测报告，包括HTML格式、PDF格式、MS Word和Excel格式 

· 导出CSV和Unicode数据应用于趋势分析和统计过程控制(SPC) 

自动化 ：

· 从对齐到生成检测报告的过程可以自动化 

· 通过记录检测过程中的步骤进行多零件的自动检测 

· 定义宏用于自动化可重复的任务 

· 使用自动化设计器对已有的检测过程重复执行、再利用、迁移和改写 

· 用同一个参考模型通过不同的步骤和选项进行多次自动检测 

· Geomagic Blade叶片模块(可选)： 

· 用“点和线”模拟“边对定位销”来执行涡轮叶片对齐 

· 分析复杂的涡轮叶片几何尺寸 

· 执行涡轮叶片的二维扭曲分析 

· 分析复杂的叶片内部几何尺寸 
杰魔基于权重的RPS对齐:
     基于参考点对移动一个或更多目标共享物理空间。
“参考点云坐标配准”就是通过说明每一片点云的一系列点云对和限制单一方向的每一对点来实现测试集和参考集的配准。每一个点云对都有X,Y,Z轴或者用户自定义方向的限制。这个固定的目标就是参考集。
注意用户以前这个产品的版本：无论“特征”这个词出现在主题的哪儿，都代表的是“特征和数据”。当测试目标和参考目标至少有一个“pairable”特征时，RPS对齐就是可用的。“pairable”特征就是指一个点集的点具有以下性质：
（1） 圆，槽，矩形，和扁圆特征（因为他们有中心点）。
（2） 点特征
（3） 点目标特征

（4） 线目标特征（因为有一个有联系的点）。

这种调节是：
